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Abstract of FR2723897 

The device has a frame mounted in a mirror 



body and fitted with a root portion. A motor is 
mounted on the root portion of frame to turn the 
mirror body and having output shaft. A multi- 
stage speed reduction worm mechanism is 
assembled in the frame root portion to connect 
output shaft and having an end gear at final 
stage worm. A clutch gear is engageably and 
removably mounted on the shaft to engage the 
end gear of the final stage worm. A spur gear is 
coupled with an upper end of the first stage 
worm. A pinion is inserted in the motor output 
shaft to engage the motor output shaft. 
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© REDUCTEUR DE VITESSE POUR UN RETROViSEUR RABATTABLE A COMMANDE ELECTRIQUE. 



[§7J L'invention concern e un reducteur de Vitesse pour un 
retroviseur rabattable a commande electrique. 
Selon I'invention, il comprend une base (11), un arbre 
13) dresse sur la base, un corps de mirolr (15) monte rota- 
if en etant centre sur I'arbre, un encadrement (16) monte 
dans le corps et ayant une portion de base, un moteur (20) 
monte sur la portion de base de I'encadrement, un meca- 
nisme a vis sans fin de reduction de vitesse a plusieurs sta- 
des (22), un engrenage d'embrayage (32), un engrenage 
droit et un pignon. 

L'invention s'applique notamment aux retroviseurs d'au- 
tomobiles. 
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La presente invention se rapporte a un retroviseur 
rabattable a conunande electrique et, plus particulierement , a 
un reducteur de Vitesse pour un retroviseur rabattable a 
conunande electrique pour des automobiles , qui est ameliore 
5 par le fait qu'une reaction de poussee sur une vis sans fin 
n'est pas tranmise a 1' arbre du rnoteur. 

Un retroviseur rabattable a conunande electrique pour 
des automobiles comporte un rnoteur electrique pour rabattre 
le miroir, qui est fixe sur un encadrement d'un corps du 

10 miroir, un enqrenage monte sur 1 ' arbre de fagon a pouvoir 
venir en engagement et se degager, lequel arbre est dresse 
sur une base ou est monte le corps du miroir , et un reducteur 
de vitesse entre le rnoteur et l'engrenage. 

L'engrenage est prevu autour de 1' arbre et il a une 

15 fonction d ' embrayage en etant fixe sur 1 ' arbre pendant la 
rotation electrique du miroir et degage de l f arbre pendant 
une rotation forcee du miroir et la position erigee (dressee) 
ou I'etat rabattu du corps du miroir est raaintenu selon la 
rotation de 1 ' encadrement par rapport a l'engrenage. Une vis 

20 sans fin est directement pressee pour s'inserer dans un arbre 
de sortie du rnoteur a conunande electrique pour rabattre afin 
de transmettre la force d'entrainement a l'engrenage via le 
train reducteur de vitesse a la suite de 1' engagement de la 
vis sans fin avec une roue a vis sans fin. 

25 La force d'entrainement est transmise de la vis sans 

fin qui est montee sur un arbre de sortie du rnoteur a la roue 
a vis sans fin et la vis sans fin est deplacee par rapport a 
la direction axiale par une force de rotation de reaction 
(reaction de poussee du fait d'une charge transmise) . Etant 

30 donne la reaction de poussee sur 1' arbre de sortie , une 
extremite de 1' arbre de sortie est decentree et le rnoteur est 
anormalement surcharge et cela accelere l'usure des 
composants du rnoteur. 

Comme cela est revele par la publication de la demande 

35 de Modele d'Utilite au Japon No. 6-74500, le retroviseur 
rabattable a conunande electrique est pourvu d'un accouplement 
a griffes (accouplement lache) avec un jeu entre une 
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extremite de l 1 arbre de sortie du moteur a conunande 
electrique pour rabattre et une surface extreme de la vis 
sans fin et I'arbre de sortie du moteur est protege de la 
reaction de poussee. Dans le retroviseur rabattable a 
5 conunande electrique decrit ci-dessus, une portion qui 
penetre, qui a une largeur entre des meplats definie par deux 
portions chanfreinees, est montee a 1' extremite de I'arbre de 
sortie du moteur et elle est inseree pour engager une portion 
de gorge qui est montee sur une extremite laterale du moteur 

10 d'un arbre a vis sans fin afin de transmettre la force 
d ' entrainement . 

Dans le systeme decrit ci-dessus, la portion 
chanfreinee du cote de I'arbre de sortie du moteur contacte 
une paroi du cote de I'arbre de la vis sans fin pour ainsi 

15 tourner et la force d * entrainement est transmise. Par 
ailleurs, 1 1 accouplement a griffes est forme de maniere que 
la portion chanfreinee de I'arbre de sortie du moteur soit 
inseree dans la gorge formee a 1* extremite de la vis sans fin 
pour que la surface extreme et la base de la portion 

20 chanfreinee ne contactent pas le haut et le bas de la gorge 
et la reaction de poussee sur la vis sans fin n'est pas 
transmise au moteur. Comme 1 1 accouplement lache pour former 
1 'accouplement a griffes de I'arbre du moteur et de la vis 
sans fin est petit, la vis sans fin repete sa rotation 

25 normale ou inverse a chaque fois que le corps du miroir 
tourne vers l'etat erige et vers l'etat rabattu, et la force 
d 'entrainement ne peut etre suffisamment transmise du fait de 
l'usure provoquee lors du contact du coin plan du cote de 
I'arbre de sortie du moteur et de la paroi de la gorge du 

30 cote de I'arbre de la vis sans fin. 

La presente invention a pour objet de procurer un 
reducteur de Vitesse pour un retroviseur rabattable a 
conunande electrique, qui ne presente plus les inconvenients 
indiques ci-dessus et qui soit capable d'empecher 

35 completement I'arbre de sortie du moteur ou tout autre arbre 
de transmission de subir une charge dangereuse du fait d'une 
reaction de poussee dirigee sur l'axe, provoquee par la 
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transmission d'une force de puissance par 1 ' engrenage a vis 
sans fin. 

Pour atteindre l'objectif decrit ci-dessus, le 
retroviseur rabattable a commande electrique selon ia 
5 presente invention ayant un moteur fixe sur un encadrement 
d'un corps du miroir pour rabattre electriquement le corps du 
miroir # un engrenage monte amovible sur un arbre qui est 
dresse sur une base ou est monte le corps du miroir et un 
mecanisme a vis sans fin de reduction de vitesse a plusieurs 

10 stades monte entre le moteur et le pignon presente un 
engrenage droit qui est forme en meme temps qu'une extremite 
superieure de la vis sans fin du premier stade et un pignon 
est presse dans 1' arbre du moteur afin d ' engager 1' engrenage 
droit pour proteger 1* arbre du moteur de la reaction de 

15 poussee de la vis sans fin. 

Selon l'un des modes de realisation preferes de la 
presente invention, un reducteur de vitesse pour un 
retroviseur rabattable a commande electrique se compose d'un 
arbre dresse sur la base, d'un corps de miroir monte rotatif 

20 autour de 1' arbre, d'un encadrement monte dans le corps de 
miroir, ledit encadrement ayant une portion de base, d'un 
moteur monte sur la portion de base de 1 ' encadrement pour 
faire tourner le corps du miroir et ayant un arbre de sortie, 
d'un mecanisme a vis sans fin de reduction de vitesse a 

25 plusieurs stades assemble dans la portion de base de 
1 • encadrement pour connecter 1 ' arbre de sortie du moteur et 
ayant un engrenage final a la vis sans fin du dernier stade, 
un engrenage d'embrayage monte de fagon a pouvoir venir en 
engagement et se degager de 1' arbre pour engager un engrenage 

30 extreme de la vis sans fin du dernier stade, un engrenage 
droit forme avec une extremite superieure de la vis sans fin 
du premier stade et un pignon presse pour s'inserer dans 
1' arbre de sortie du moteur pour engager l f engrenage droit 
afin de ne pas transmettre une reaction de poussee de la vis 

35 sans fin a 1' arbre de sortie du moteur. 

Par ailleurs, dans le dispositif tel que decrit ci- 
dessus, le mecanisme a vis sans fin pour la reduction de 
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Vitesse a plusieurs stades est un train a deux stades, la vis 
sans fin du premier stade est un engrenage double compose de 
la premiere portion de filetage de la vis sans fin et de 
1' engrenage droit forme a une extremite de la portion de 
5 filetage de la vis sans fin et la vis sans fin du second 
stade est un engrenage double compose de la second portion de 
filetage de la vis sans fin qui engage 1 1 engrenage de 
l'embrayage et une roue a vis sans fin formee a une extremite 
de la portion de filetage de la vis sans fin pour engager la 

10 portion de filetage de la vis sans fin du premier stade. 

Comme on I'a decrit ci-dessus, 1' engrenage droit de la 
vis sans fin du premier stade comprend la vis sans fin et 
l v engrenage double et il est prepare pour engager le pignon 
qui est monte sur l'arbre de sortie du moteur. Les traces des 

15 dents de 1 • engrenage droit et du pignon passent dans la 
direction axiale et la position d 1 engagement de 1 ' engrenage 
droit et du pignon est simplement deplacee du fait„ de la 
reaction de poussee dans la direction de l'arbre de la vis 
sans fin, pour empecher l'arbre de sortie du moteur de subir 

20 un effet irregulier. 

L' invention sera mieux comprise et d'autres buts, 
caracteristiques, details et avantages de celle-ci 
apparaltront plus clairement au cours de la description 
explicative qui va suivre faite en reference aux dessins 

25 schematiques annexes donnes uniquement a titre d'exemple 
illustrant un mode de realisation de I 1 invention et dans 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue avant partiellement arrachee 
d'un retroviseur rabattable a commande electrique selon le 

30 mode de realisation prefere de la presente invention ; et 

- la figure 2 est une vue en perspective eclatee et 
agrandie d'un mecanisme reducteur de vitesse pour le 
retroviseur de la figure 1. 

Comme on peut le voir a la figure 1/ dans un assemblage 
35 d'un retroviseur rabattable a commande electrique 10, un 
encadrement 16 est assemble sur un arbre 13 qui est dresse 
sur une extension 12 d'une base 11 et un corps de miroir 15 
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est supporte rotatif a I'etat erige et rabattu. L'encadrement 
16 se compose d'une portion de base 17 pourvue d'un manchon 
18 ou penetre l'arbre 13 et d'une portion d'aile 19 qui est 
sensiblement verticalement erigee a partir de la portion de 
5 base. La surface avant de la portion d'aile 19 est pourvue 
d'une unite d 1 actionnement (non representee) qui est fixee 
sur une paroi interne du corps 15 du miroir par une vis 59 
afin d f ajuster l'angle de reflexion du miroir. 

Un dispositif de commande electrique (moteur 20) et un 

10 mecanisme reducteur de vitesse 22 sont montes sur la portion 
de base 17 de l'encadrement 16 et un engrenage 32 est monte 
sur l'arbre 13 pour avoir une fonction d'embrayage en etant 
fixe sur l'arbre pour un usage normal et degage de l'arbre 
pendant une rotation forcee. L' etape finale du mecanisme 

15 reducteur de vitesse 22 engage 1' engrenage 32 pour faire 
tourner electriquement ou de force le corps du miroir. La 
surface superieure de la portion de base 14 de l'arbre et la 
surface arriere de la portion de base 17 de l'encadrement 
forment une surface d'appui en une portion de glissement 47 

20 et un moyen de rotation est defini par un element 34 qui 
depasse, qui est monte sur la portion de base 14 de l'arbre 
et une gorge arquee 35 montee sur une surface arriere de la 
portion de base 17 pour engager l v element qui depasse (figure 
1 et figure 2 ) . 

25 Une plaque d'embrayage 36, un ressort a boudin 37, un 

element 38 de retenue du ressort et une pince 39 sont montes 
sur 1 B engrenage 32 qui est supports sur l'arbre 13 afin de 
contacter elastiquement la plaque d'embrayage 36 sur 
1' engrenage 32 en tout moment (figure 1). 

30 Comme le montre la figure 2, le mecanisme reducteur de 

vitesse 22 se compose de la vis sans fin 24 de la premiere 
etape et de la vis sans fin 28 de la seconde etape . La vis 
sans fin 24 de la premiere etape est un engrenage double qui 
est defini en formant un engrenage droit 2 6 en meme temps 

35 qu'une extremite d'un filetage interne 25 de la vis sans fin 
et la seconde vis sans fin 28 est un engrenage double qui est 
defini en formant une roue a vis sans fin 30 en meme temps 
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qu'une extremite de la portion de filetage 29 de la vis sans 
fin. L'engrenage droit 26 est forme a une extremite de la vis 
sans fin 24 et en engagement avec un pignon 23 qui est presse 
dans l'arbre 21 du moteur. Par ailleurs, une roue a vis sans 
5 fin 30 est formee a une extremite de la vis sans fin 28 de la 
seconde etape et, elle est en engagement avec le filetage 25 
de la vis sans fin de la premiere etape et le filetage 29 de 
la vis sans fin de la seconde etape 28 est en engagement avec 
l'engrenage (roue a vis sans fin) 32 qui est monte de fagon 

10 engageable et degageable sur l'arbre 13. Les extremites 
respectives d'arbre 27, 31 des vis sans fin 24, 28 traversent 
un trou qui est forme sur 1 1 encadrement du corps du miroir et 
elles sont supportees a la fagon d'une helice centrale. Une 
parol d' erection 61 est prevue sur la paroi de base 17 de 

15 1 'encadrement qui est centree autour de l'arbre et une boite 
de vitesses 60 est definie par une plaque superieure 62 qui 
recouvre la paroi 61. Le chiffre 40 designe une ligne qui 
traverse la portion creuse de l'arbre pour controler 
1 'entrainement du moteur (figure 1). 

20 L'engrenage 32 est une roue a vis sans fin pour engager 

le filetage 29 de la vis sans fin de la seconde etape, et 
plusieurs elements radiaux qui depassent 42 sont prevus a la 
surface superieure de l'engrenage 32 et plusieurs evidements 
radiaux 46 sont formes au-dessous de la plaque d'embrayage 36 

25 pour engager les elements radiaux qui depassent 42 de 
l'engrenage 32. L'engrenage 32 comporte un trou 41 ou passe 
l'arbre et il est pourvu de plusieurs elements radiaux qui 
depassent 42 (quatre elements sont montres par la figure 2) a 
sa surface superieure. La plaque d'embrayage 36 comporte 

30 egalement un trou 4 5 par ou passe l'arbre, des rainures de 
clavette 44 sont formees sur le trou 45 pour engager des 
clavettes 43 sur l'arbre et la plaque d'embrayage 36 est 
maintenue non rotative sur l'arbre et elle est montee mobile 
dans la direction de l'axe de l'arbre. 

35 Dans le reducteur de vitesse de la presente invention, 

le moteur 20 est actionne de fagon normale ou inverse pour 
faire tourner la portion de filetage 29 de la vis sans fin de 
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la seconde etape qui est 1'engrenage de la derniere etape du 
mecanisme reducteur de vitesse 22 , 1'engrenage 32 est fixe 
sur l'arbre 13 et tout 1 ' encadrement est tourne en etant 
centre sur l'arbre 13 pour faire tourner le corps du miroir 
5 dans la direction rabattue ou la direction erigee. 

Quand le mecanisme reducteur de vitesse 22 est actionne 
et que la reaction de poussee est provoquee sur les premiere 
et seconde vis sans fin 24, 28, les extremites respectives 
d'arbre 27, 31 des vis sans fin 24 , 28 sont inserees dans le 

10 trou d'arbre prevu sur 1 ' encadrement 16 du corps du miroir et 
sont supportees a la fagon d'une helice centrale, done la 
reaction de poussee ne peut etre transmise aux elements 
d'engrenage qui sont en engagement en va-et-vient. En 
particulier, les traces respectives de dents de 1'engrenage 

15 droit 26 de la vis sans fin 24 de la premiere etape et du 
pignon 23 qui engage 1'engrenage droit 26 passent dans la 
meme direction d'axes que l'arbre et la reaction de poussee 
deplace simplement la position d 1 engagement du pignon avec 
1'engrenage droit et le moteur 20 n'est pas irregulierement 

20 charge. 

Comme cela est decrit dans la demande de brevet US 
No. 08/159 439/ la surface superieure de la portion de base 
de l'arbre 14 et de la portion de base 17 de 1 ' encadrement 
forme une surface d'appui a la portion de glissement 47 et un 

25 moyen d* arret de rotation est defini par un element 34 qui 
depasse, qui est prevu sur la portion de base 14 de l'arbre , 
et une gorge arquee 35 formee a la surface arriere de la 
portion de base 17 pour engager 1' element qui depasse. 

Outre le moyen d' arret de rotation, un moyen de 

30 localisation est monte sur la portion du fond de la portion 
de base de 1 • encadrement 17. Le moyen de localisation se 
compose d'un evidement annulaire 48 qui est forme a 
l'interieur de la portion de glissement 47 de forme annulaire 
et d'une butee de forme annulaire 50 qui est montee dans 

35 1' evidement annulaire 48. La butee 50 est pourvue d'un corps 
principal 51 ayant des portions concaves 52 , 52 en des 
positions symetriques de sa surface inferieure et des billes 
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en acier 53, 53 qui sont disposees dans les portions concaves 
52 , 52. Les billes en acier 53 sont supportees dans des 
portions concaves hemispheriques 54 qui sont formees a la 
surface superieure de la portion de base 14 de I'arbre. Par 
5 ailleurs, un evidement annulaire 55 est forme a l'interieur 
de la gorge arquee 35 af in de monter une nervure 56 de 
l'arbre qui depasse de la surface superieure de la portion de 
base 14 de l'arbre. L 1 evidement arque 35, 1' evidement 
annulaire 55 et 1 • evidement annulaire 48 sont respectivement 

10 formes en etant concentriques avec l'arbre (figure 2). Le 
corps 15 du miroir est entraine en rotation par la commande 
electrique, selon 1 1 encadrement , les billes d' acier 53 
contactent les epaulements des portions concaves 52 a 1 f etat 
erige et a l'etat rabattu pour controler les positions de 

15 rotation et d' arret du corps du miroir, 

Le moyen de localisation se compose de 1 ' element 
d* arret 50 et de la bille d* acier 53. La premiere barriere 
est definie par une nervure 56 et 1* evidement annulaire 55 et 
la seconde barriere est definie par la portion de glissement 

20 47 de forme annulaire pour proteger doublement le moyen de 
localisation d'un ecoulement d'eau, de la poussiere ou d'une 
contamination etrangere ou analogue, et 1' aptitude a la 
rotation des billes en acier est maintenue pour controler la 
localisation du corps du miroir a sa position de rotation et 

25 d f arret, avec precision, 

Comme on l*a deer it ci-dessus, selon le mode de 
realisation de la presente invention, la reaction de poussee 
sur la vis sans fin du mecanisme reducteur de vitesse n'est 
pas transmise a l'arbre du moteur et cela ameliore la 

30 durability du mecanisme et l'arbre de sortie du moteur ne 
doit pas etre traite a une faible largeur entre les meplats . 
Par ailleurs, le moteur n'est pas trop charge et il y a 
progression de la resistance et de 1' aptitude a l f assemblage 
des equipements du dispositif. 
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REVENDICATIONS 

1. Reducteur de Vitesse pour un retroviseur rabattable 
a commande electrique caracterise en ce qu'il comprend : 

une base (11) ; 

un arbre (13) dresse sur la base ; 
5 un corps de miroir (15) monte rotatif en etant centre 

sur 1 • arbre : 

un encadreraent (16) monte dans le corps du miroir , 
ayant une portion de base ; 

un moteur (20) monte sur la portion de base de 
10 1 • encadrement pour faire tourner le corps du miroir et ayant 
un arbre de sortie ; 

un mecanisme a vis sans fin de reduction de vitesse a 
plusieurs stades (22) assemble dans la portion de base de 
1 9 encadrement pour connecter la roue de sortie du moteur et 
15 ayant un engrenage extreme a 1'endroit de la vis sans fin du 
dernier stade : 

un engrenage formant embrayage monte de fa^on a pouvoir 
s* engager et se degager sur 1* arbre pour engager un engrenage 
extreme de la vis sans fin du dernier stade ; 
20 un engrenage droit forme avec une extremite superieure 

de la vis sans fin du premier stade ; et 

un pignon presse pour s ' inserer dans l 1 arbre de sortie 
du moteur afin d' engager 1 ' engrenage droit pour ne pas 
transmettre la reaction de poussee de la vis sans fin a 
25 1' arbre de sortie du moteur. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que le mecanisme a vis sans fin de reduction de vitesse a 
plusieurs stades est un train a deux stades, la vis sans fin 
(24) du premier stade est un engrenage double compose de la 

30 premiere portion de filetage de la vis sans fin et de 
1' engrenage droit forme a une extremite de la portion de 
filetage de la vis sans fin et la vis sans fin (28) du second 
stade est un engrenage double forme de la seconde portion de 
filetage de la vis sans fin qui engage 1 ' engrenage formant 
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embrayage et une roue a vis sans fin formee a une extremite 
de la portion de filetage de la vis sans fin pour engager la 
portion de filetage de la vis sans fin du premier etage. 

3- Dispositif selon la revendication 2, caracterise en 
5 ce que les extremites respectives (27, 31) des arbres des vis 
sans fin des premier et second stades sont inserees et 
supportees a la maniere d 1 une helice centrale dans un trou 
monte sur 1 1 encadrement du corps du miroir. 

4. Reducteur de vitesse pour un retroviseur rabattable 
10 a commande electrique, caracterise en ce qu'il comprend : 

une base ( 11 ) ; 

un arbre (13) dresse sur la base ayant une portion de 
bride ; 

un corps de miroir (15) monte rotatif en etant centre 
15 sur 1 1 arbre : 

un encadrement (16) monte dans le corps de miroir et 
ayant une portion de base presentant un trou ou passe I 1 arbre 
et une portion d'aile pour supporter un element de miroir ; 

un moyen d 1 entrainement electrique pour faire tourner 
20 le corps du miroir et un mecanisme reducteur de vitesse qui 
sont fixes sur la portion de base de 1 ■ encadrement ; 

une bolte de vitesses (60) montee sur la portion de 
base de 1 'encadrement pour maintenir 1' arbre et le mecanisme 
reducteur de vitesse ; 
25 une plaque d' embrayage (36) non rotative sur 1' arbre 

est maintenue mobile dans la direction de I 1 axe de 1' arbre et 
engageant I'engrenage de 1 " embrayage ; 

un ressort a boudin 37 monte sur 1' arbre pour presser 
la plaque d* embrayage contre une surface superieure de 
30 l'engrenage de 1 1 embrayage afin d'actionner 1* embrayage a 
chaque fois ; et 

un moyen d* arret de rotation (34, 35) pour le corps du 
miroir, monte entre la portion de bride de 1' arbre et la 
portion de base de 1 ■ encadrement . 
35 5. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en 

ce que l'engrenage (32) de 1 1 embrayage est une roue a vis 
sans fin pour engager la portion de filetage de la roue a vis 
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sans fin du second stade, en ce que plusieurs elements 
depassant radialement (42) sont prevus sur la surface 
superieure de l'engrenage de l'embrayage et la plaque 
d • embrayage presente un evidement radial a son dessous pour 
5 engager les elements depassent radialement. 

6. Dispositif selon la revendication 4, caracterise en 
ce que la portion de bride de l'arbre comporte une surface 
super ieure, en ce que la portion de base de 1 1 encadrement 
comporte une surface infer ieure et en ce qu'un moyen de 
10 rotation (34, 35) est defini par des elements qui depassent 
qui sont montes sur la surface superieure de la bride et les 
gorges arquees formees a la surface inferieure de la portion 
de base de 1 ' encadrement pour engager les elements qui 
depassent. 
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